Mécanique Comment décrire le mouvement ?

[ Activité 3 |dentifier la nature d’'un mouvement.

S’approprier ,,
a) Utiliser le fichier géogebra "Accélération&Ralentissement” pour établir le graphique correspondant.

faire une copie du résultat.

Vitesse (Km/h)

Déplacer les points B, C, E et le|curseur

50 Vitesse pour-établir le diagramme des|vitesses de la moto de Paul
irseur Vitesse

20

Temps (

50 55 &0 65 70 75 80 85 20 95 100

S0

Analyser/Raisonner

m Dans le référentiel terrestre, etudier le mouvement de la moto sur phase de la trajectoire

Phases Les vitesses Conclusion: le mouvement est
Va= 0Km/H X accéléré
AB .
fi
Vb= 25 KmK/H a uni or-me
Q ralenti
Vb =25 Km K/H Q accéléré
BC i
Ve = 25 Km K/H X uni or_me
Q ralenti
Vc = 25 Km K/H 0 accéléré
b Q uniforme
Ve = oKmH X ralenti
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C Activité 3 |dentifier la nature d’'un mouvement. suite

:l Une chronophotographie est réalisée pour chaque étape de la trajectoire de la moto
La prise de vue est de 46 10 s (le temps entre chaque photo). delat t = 0,046s
a)_ Associer chaque image a une des phases du diagramme des vitesses.

b)_Pour chaque image de chronophotographie:

Ouvrir Géogebra, faire un tableau de valeur de la distance parcourue en fonction du temps, calculer les
vitesses et tracer la courbe vitesse en fonction du temps, la vitesse en ordonné et le temps en abscisse.
Coller une copie du résultat sur votre document.
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Image 2

& D £ F 5 H =

1 |Posion |Temps | Distance | Vitesse o] Ehige IS 2
Tz | 1 0.045 08 13043 ¥: Vitesse
& B 0.002 14 15217
A 5 0.138 22 15842 -

5 T 33| 17935
"8 | 5 023 18 20 55
IEd 8 0276 63 22826
"8 | 7 0322 8| 24845 24
9 8| o3se 0 27174 |
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22| Modéle dajustement
=N G ¥ = 43.9356 x + 10.5281

2 o Evaluer x= | ly=

< >

Muage ~ [
Paosition Temps Distance Vitesse
1 0.046 21 45652 Y. Vitesse
2 0092 38 41304
3 0138 53 33.406 I
4 0.184 6.8 36.957 - )
5 023 79 34348
3} 0276 88 31884
7 0322 94 29193 @
8 0.368 10 27174 40
L]
35
30
0 0.05 0.1 0.15 02 025 03 035 0.4
X Temps
Modéle d'ajustement
e @ y = —54.886 = + 46,976
v Evaluer: x= y=
< >
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